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Die Erfindung betrifft eine Verbindung fur 
Maschinenteiie, die gegeneinander langs be- 
weglich, aber nicht verdrehbar sein sollenl 
AnwendungBiafle finden sich bierfur in der 
Tecbnik uberall dort, wo eine Geradfuhrung 
zwischen zwei Jeilen vorgesehen ist, die zti- 
samnren tun ihre gemeinsame Achse Verstellt 
werden r wie z. B. bei Teleskqprohrfuhrungen 
van Federbeinen an Flug- und KraftWir- 
zetxgen. Ebenso warden bei S.tenersSulen der 
Kraftfahrzetzge Steuerrader auf den einen. 
Teil einer federnd nachgiebigea, achaigen 
Geradfuhrung gesetzt An Werkzeug- 
maschinen, Ti efbohreinrichtungen tL dgl, bit- 
den die Weikzeoghalter oft Geradfohrungen 
for gefederte Werkzeage tnit der Mafigabe, 
dafi betde Teile der Geradfuhrungen absatz- 
weise tun ihre gemeinsame Achse versetzt 
werden. In alien diesen Fallen kommt hinzu, 
dafl die Geradfuhrung der beiden zueinander 
lings beweglichen Telle audi noch unter 
Federspanaong steht. 

Fur uerartige Anwendungsfllle sieht die 
Erfindung ein Verbindungsdement zwischpn 
dea bdden Tdlen der Geradfuhrung var, das 
sich dttrch die Anwendung eines verdreh- 
starren Federkorpers kennzeichnet, Mehr 
oder weniger verdrehfeste Federkorper als 
Maachinenelementfe sind bekannt, z. B. als 
Kjipplungsorgane zwischen zwei gleich- 
achsigenWellen, bei denen Langsverschiebun- 



gea ausgeglichen werden solien. * Die beson- 
dere Aufgabe eines Verbindungseletaentes ge- 
maR der Erfindung besteht jjedoch darin, in 
Fallen, in denen betriebsmaflige Vexkurzun- 35 
gen und Verlangerungen der Feder in Frage 
kornmen, die axial gerichtete Federung im 
Bewegungsbereich ciner langs beweglichen 
Geradfuhrung anzuwenden und die bisher 
ublichen Mittel einer solchen Geradfuhrung 4° 
durch die verdrehstarre Ausbildung des Feder- 
korpers zu ersetzen. Ein solches Verbin- 
dungsdement hat den Vorzug der Einfachheit 
und des Fortfalls standig zu schmierender * 
Gleitflachen. Der bisher durch die Mittel der 45 
Geradfuhrung eingenommene Raum steht fur 
eine gunstigere Bemessung und Gestaltung 
der Federglieder als solcher zur Verfugung. 
Bei gleich groBer Ausbildtmg des Erfindungs- 
gegenstandes fan Vergleich zu einer in die 5° 
Geradfuhrung eingebauten Feder kann das 
neue Verbindungs element urn so viel kleiner 
im Ausmafl sein, alB die tun die Feder her urn- 
gebauten Geradfuhrongsniittel an Raum er- 
fdrdenu * Die Einspaimmittel an den beiden & 
Enden des verdrehstarren FederkSrpers zur 
Verbindung mit je einem der beiden zuein- 
ander langs beweglichen Teile richten sich 
nach der Form dieser Teile. 

In der Zeichnung sind verschiedene Aus- 60 
fuhrungsformen von Federkorpern darge- 
' 6tellt, die fur Verbindungen gemafi der Erfin- 
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W ^zweckmaBig benutzt werden immen. 

Abb. i doea paeomatiscben-FcdeAorper, 
« VT* one ScbJitzrohrfeder, 

Abb; 4 eine Flachringfeder 
Abb. 5 ist eia Grnndrifl «i Abb. 4/ . 
Abb.ezejgteineRingfed^imd • 
der^ IS^S?" dnCr Feeder, 
Darstellang in Abb. 4 entsprechc* wurde. 
Di« pnenmaUfiche Feder nach der Abb. 1 

S ^J** 1 mit vollem QuWhnitt in 

ao Zf d n e L D ? r E >A8Pannte!ler 4 besitet aufler- 
• a ° aem noch eujen Anschlufi' c fur dio Tfi^u 
HPS ^vonDrucklurt in dJs^ul?*ml 

.< ■2™* ? e f uhr, «g der GewebebfilJe mrt den 

2h™ u *"WBiB sind nun die rin- 
ao "ta^ Schlaochwindungtn dor ch 4k Gewebe- 

SSS? mite ^ dcr so^Bia 
verbindung nut einer mqglidist weit KtriJ- 

/to 1 der Ansffihrang nach der Abb. 2 ist ein 
• Rohr8 aus Federmateria! . dadurch zn einer 
-Jog. nachgfebigen Feder gesMto word?? 

.^IiegendenSdtenerfolgendenEnscbUtoM- 
Sc IS^TT' ^ dn 8cbmaIer Steg loTonX 

^ xuonander.zixstehenkoihmeiL Auf 
heit wird vpa den stehengeWiebenenStegenTo 



JSgf* *e dabef die verhiltnismaUig er- 
Wbbche Dicfce dea Stahlfederrohres 8 aus- 
S£j* Dlese Art <fer Her beschriebmen H^- 
steUnng oner torsionsfesten IanrafiyW v»™. * 

f edS iT f m! ™ e g?w5hnlicbe Schranben- 

d^JT aX,al . e Iei <imaflig zttsamniea-- 
<Irudcen Iassen, eiaer VerdrthW WihV* • 
wnjcrechte Acbse aber. VWdeSSSd^Se^! 

sidi ber emander entgegengeseteten Drehricb- 
toafen gegenebander an den Berfih«m« 

nXzfr^^^S^hatjtdts Spiel auf- «« 
aebmen zu konnen, smd die Bdzeiwelenke i \ 

JS&t^tigllS^ Fed ^ " 
■ AnsfuhrongsfOTO eines w 

drehstarren FederkSrpers uSgat die AbM 
wd 5. Es. handelt sidi bier urn eine Flach- 
ringfcderi4, die an je zwci eitmdcr 152- 95 
uberhegenden Punlcteai5 vS^U&v, 
nnd 18 mit den gidchen plnlrten Sr 
bzw. daninterfiegenden Feder 14 fet^rbS- 

:^f> der J*fcr «tatt. An Stdle der Flacb- ■ 
nngfbp kann naturlich auch die voile Teller- • 
™ 10 der bekannten Gestalt angewendet 
.werdat Die VerbindangssteUraT? hi? 18 ■ 

von ^iet- oder Schranbverbindungen ansjre- 

toben ?>d. Scbaeiden. oder Veraahnungen- . 
d ' e kcLglich dnrcb den Dracfc d« 

H r & ntm £ «^selbstfitige Auslosung dS ' 
Verbindang^stelle erfolgt, nm tTberbeanfpru- 
gu^an andererStdlederBauteae^^-us - 

FJ^,r ite i A i ,, !:? ,:ch,,n S gerade dieser 
di^^S^^^^^^^durcb " 

cdoger Form Der Widerstand &gen 
drehen der dnzdnen Federn untoegaX 
kann bierbei einerseits dutch die an dea En^ 
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den derBlattfeder vorgesebenen Verbindungs- 
stellen20, 21 und .andererseits durch Fuh- 
rtmgskantea22 ubernommen werden, Der- 
artige Formen von Blattfedem lassen fetch 
5 tinter Umstanden ziemlich genau dem Raum 
anpassen/der fur den Einbau det Feder zur 
Verffigting steht. 

Die in Abb. 6 dargestellte Bingf eder 23 aus 
volkn Ringen besitzt an den aufeinander- 

10 sitzenden Preflnachen Vexzahnungen 24, die 
cine Verdrehung gegeneinander verhindera. 
Es bedarf dann lediglich geeigneter Verbin- 
dtmgsmittel, tim den obersten und untersten 
Ring mit einem Einspannteller verdrehfest zu 

15 vereinigen. * 

Patent ANSpni! chk.: 

1. Verbindung fur Maschinentette, die 
00 nach Art einer Geradfuhrung in der 
Achsenrichtung der Verbindnng gegen-' 
einander verstellbar, abcr nicht verdreh- 
bar sein solien, gekennzeichnet durch einen 
Yerdrehstarren Federkorper* 
as 2. Federkorper fur Verbindungen nacli 

Anspruch 1, gekennzeichnet durch einen 
schraubenformig tun erne zyltndrische 
Fuhrung gewkkelten Drycklaftfichlauch, 
der gegen ein Verschieben der Windungen 
30* in tangentialer' Richtung durch Verbin- 
dungsnrittel zwischen gegenseitigen Be- 
ruhrungsflachen gesichert ist~- 

3. Federkorper nach Anspruch 2, da- 
durch gekennzeichnet, dafi der schrauben- 

35 formig gewickelte Druckluftschlauch von 
einer mCglichst schubfesten Gewebehulle 
umgeben ist, die an ihren gegenseitigen 
Berfihrungsfiacheu verbunden wird oder 
quer zur Wicklungtfebene aus einem Stuck 

40 hergesteilt and mit den Einspannenden 
der Feder fest verbunden ist, , • 

4. Federkorper nach den Anspruchen 2 
und 3, gekennzeichnet durch Schutzgleit- 
flachen aus barter em Material an den- 

15 jenigen Stellen der Drncldaftfichlauch- 
federa, wo sie wahrend der Federung an 
der zylindrischen Fuhrung gleitexu 

5. Federkorper fur VeAindungen nach 
Anspruch x, gekennzeichnet durch Ring- 

fi° federn, die zur "Obertragung des Dreh- 
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momentes an den Beruhrungsflachen- ge- 
zahnt stnd, 

6. Federkorper nach Anspruch 5, da- 
* durch gekennzeichnet, dafi die ineinander- 

greifenden Zahne einen solchen Neigungs- 55 
winkel haben r dafi die gegenseitige Haf- 
tung bei t)berschreiten einer bestimmten 
Grofie des Drehmomentes uberwunden 
wird als Sxchertmg gegen zu hohe Dreh- 
beanspntchungen. 60 

7. Federkorper fur Verbindungen nach 
Anspruch r, gekennzeichnet durch Ring- 
federn mit Scnlitzeu in Form von Spreng- 
ringen, deren Schlitze in Ffibrungsstollen 
des jeweilig anschliefienden Federringes 65 
eingreifen, 

8. Federkorper fur Verbindungen nach 
Anspruch I, dadurch gekennzeichnet, dafi 
die Federglieder in an sich bekannter 
Weisc in der Umfangsrichtung durch min- 70 
destens zwei mfigltchst gegenuber und 
weit auBen Uegende Verbindungspunkte 
zusamrnenhangen, die in tangentialer Rich- 
tung unnachgiebig und in axialer Rich- 
tung fedcrnd nachgiebig angeordnet oder 75 
ausgcbildet sirid. 

9. Federkorper nach Anspruch 8, ge- 
kcunzcichhet durch ein gegen Verdrehung 
tmnachgiebiges Rohr aus Fedennaterial 
als Ausgangsform, das in an sich bekann- 80 
tcr Weise axial durch quer zur Rohrachse 
bis auf scbmaJe Stege (Verbindungs- 
punkte) herausgearbeiteteEinschlitzungen, 
die sich zueinander versetzt stetig wieder- 
holen, nachgiebig gestaltet ist 85 

10. Federkorper nach Anspruch 8j ge- 
kennzeichnet durch je eine rechts- und 
linksgangig gewickelte, axial ineinander- 
gesteckte Spiralfeder, die beiden an ihren 

im entspannten Zustand sich kreuzenden, 90 
einander gegenuberllegenden Beruhrungs* 
punkten gelenkig miteinander verbunden 
sind. 

ti. Federkorper nach Anspruch 8 f da- 
durch gekennzeichnet, dafi die Federglie- 95 
der in an sich bekannter Weise durch 
Flachfedem gebildet werden, die Blatt-, 
Teller- oder beliebige andere, der Grand- % 
rifiform des Bauteils angepafite Form be* 
srtzen. 100 
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